
Inhaltsverzeichnis

Session 1

Knowledge Discovery in Spatial Databases (Eingeladener Vortrag)
M. Ester, H.-P. Kriegel, J. Sander (University of Munich) . . . . . . . . . . . . . . . . 1

Session 2: Künstliche Intelligenz und Mustererkennung

Collaborative Multi-Robot Localization
D. Fox, W. Burgard, H. Kruppa, S. Thrun (Carnegie Mellon University
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