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alströmungen – 9.8 Diez-Transformation – Aufgaben

§10.Residuentheorie. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 269

10.1 Der Residuensatz – 10.2 Methoden der Residuenberechnung –
10.3 Beispiele zum Residuensatz – 10.4 Berechnung reeller Integrale
mit dem Residuensatz – 10.5 Das Null- und Polstellen z¨ahlende Inte-
gral – Aufgaben

Kapitel 11. Fourier-Analysis . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 285

§1. Trigonometrische Polynome und Reihen. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 286

1.1 Periodische Funktionen – 1.2 Trigonometrische Polynome – 1.3
Trigonometrische Reihen – 1.4 Das Fundamentalbeispiel – 1.5 Aus dem
Fundamentalbeispiel abgeleitete Reihen – Aufgaben

§2. Fourier-Reihen. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 296

2.1 Die Fourier-Reihe einer Funktion – 2.2 Rechenregeln –
2.3 Die Bessel-Ungleichung – 2.4 Methoden der Fourier-Entwicklung –
Aufgaben

§3. Konvergenz der Fourier-Reihe. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 314
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4.3 Näherungsformeln, Approximation – 4.4 Harmonische Balance –
4.5 Auflösung trigonometrischer Gleichungen – Aufgaben

§5. Diskrete Fourier-Analysis. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 326

5.1 Endliche diskrete Fourier-Transformation (DFT) – 5.2 Schnelle
Fourier-Transformation (FFT) – 5.3 Anwendungen – Aufgaben

§6. Die Fourier-Transformation . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 337

6.1 Grundlagen – 6.2 Rechenregeln – 6.3 Die Konvergenz und Eindeu-
tigkeit der Fourier-Transformation – 6.4 Anwendungen – Aufgaben

Kapitel 12. Partielle Differentialgleichungen. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 358
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