
Contents

Part 1. Soft Computing and Metaheuristics

Fuzzy Adaptive Neighborhood Search: Examples of Application 1
Armando Blanco, David Pelta, José L. Verdegay
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1 Introduction . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 37
2 Fuzzy Adaptive Partitioning Approach . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 38
3 Computational Results . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 41
4 Conclusion . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 44
References . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 45

Fuzzy Memes in Multimeme Algorithms:
a Fuzzy-Evolutionary Hybrid . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 49
Natalio Krasnogor, David A. Pelta
1 Introduction . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 49
2 The Protein Structure Prediction Problem . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 50
3 Memetic Algorithms . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 52
4 Fuzzy Memes for Multimeme Algorithms . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 53
5 Experiments setup and results . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 57
6 Conclusions . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 63
References . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 64



VI

Vehicle Routing Problem With Uncertain Demand at Nodes:
The Bee System and Fuzzy Logic Approach . . . . . . . . . . . . . . . . . . 67
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