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13.2 Wir lösen das Modell des chemischen Gleichgewichts . . . . 187
13.3 Der Bisektionsalgorithmus konvergiert . . . . . . . . . . . . 189
13.4 Wann man den Bisektionsalgorithmus beendet . . . . . . . 191
13.5 Potenzfunktionen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 192
13.6 Die Berechnung von Nullstellen mit dem Dekasektionsalgo-

rithmus . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 194

14 Inverse Funktionen 199
14.1 Eine geometrische Untersuchung . . . . . . . . . . . . . . . 200
14.2 Eine analytische Untersuchung . . . . . . . . . . . . . . . . 204

15 Fixpunkte und kontrahierende Abbildungen 213
15.1 Das Modell vom Verkauf von Glückwunschkarten . . . . . . 214



xviii Inhalt

15.2 Das Freizeit–Modell . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 216
15.3 Fixpunktprobleme und Nullstellenprobleme . . . . . . . . . 217
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20 Nützliche Eigenschaften der Ableitung 289
20.1 Linearkombinationen von Funktionen . . . . . . . . . . . . . 289
20.2 Produkte von Funktionen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 291
20.3 Die Komposition von Funktionen . . . . . . . . . . . . . . . 293
20.4 Quotienten von Funktionen . . . . . . . . . . . . . . . . . . 296
20.5 Ableitungen von Ableitungen: Sturz in die Verzweiflung . . 297

21 Der Mittelwertsatz 301
21.1 Ein konstruktiver Beweis . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 303
21.2 Eine Anwendung auf die Monotonie . . . . . . . . . . . . . 309

22 Ableitungen von inversen Funktionen 311
22.1 Die Lipschitz-Stetigkeit einer inversen Funktion . . . . . . . 311



Inhalt xix

22.2 Die Differenzierbarkeit einer inversen Funktion . . . . . . . 313

23 Modellierung mit Differenzialgleichungen 317
23.1 Newtons Bewegungsgesetz . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 318
23.2 Einsteins Bewegungsgesetz . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 320
23.3 Zur Darstellung von Differenzialgleichungen . . . . . . . . . 321
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35.1 Funktionen und Unendlichkeit . . . . . . . . . . . . . . . . . 544
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