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A. Pérez-Foguet, A. Huerta . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 273
1 Introduction . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 273
2 Dimensionless model . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 274

2.1 Dimensionless analysis . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 276
3 Application: Working Capacity test . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 277
4 Conclusions . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 277
References . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 277

Injection Vapour Model in a Porous Medium Accounting for
a Weak Condensation
J. Pousin, E. Zeltz . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 278
1 Motivating Problem and Mathematical Model . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 278
2 Comparisons with Experimental Data . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 281
References . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 282

Multigrid Solution of Three-Dimensional Radiative Heat
Transfer in Glass Manufacturing
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