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2.11.1 La variété de Grassmann . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 68
2.11.2 La grassmannienne en tant qu’espace topologique . . . . . 68
2.11.3 L’action de A sur la grassmannienne . . . . . . . . . . . . . . . . . 70

2.12 Angles entre sous-espaces d’un espace hermitien . . . . . . . . . . . . . 71
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Références . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 191

Index . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 195



http://www.springer.com/978-3-540-30995-6


