
Table des matières

Partie I Le modèle de Maxwell–Bloch

1 Contexte physique . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 3
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2.2.1 Équations de Maxwell . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 15
2.2.2 Couplage via la polarisation . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 15
2.2.3 Modes de polarisation de l’onde . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 16
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3.2.3 Majoration des cohérences . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 24
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7.1.1 Suppression du déplacement magnétique . . . . . . . . . . . . . 69
7.1.2 Approximation paraxiale . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 70
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8.2 Une méthode de splitting . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 92
8.2.1 Principe . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 92
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9.1.2 Schéma de Yee bidimensionnel . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 100
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