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2.4 Flächenerhaltende Abbildung von Greene . . . . . . . . . . . . . . 63
2.5 Standard-Abbildung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 64
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4.1.4 Topologie linearer Flüsse . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 119
4.1.5 Linearisierung nichtlinearer Flüsse . . . . . . . . . . . . . . 122
4.1.6 Fixobjekte . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 122
4.1.7 Volumenentwicklung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 125
4.1.8 Zeitdiskrete (iterierte) Abbildungen . . . . . . . . . . . . . 126
4.1.9 Bifurkationen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 127

4.2 Zur Theorie der Grenzzyklussysteme . . . . . . . . . . . . . . . . . 129
4.2.1 Grundbeispiele . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 129
4.2.2 Existenzsätze . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 133
4.2.3 Eine Spezialklasse von Grenzzyklussystemen . . . . . . . . 134

4.3 Periodisch gestörte Grenzzyklussysteme . . . . . . . . . . . . . . . 136
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