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10.1 Einführung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 169
10.2 Berechnungsmethoden . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 172

10.2.1 Theoretische Grundlagen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 172
10.2.2 Rayleighsche Integralmethode . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 176
10.2.3 Boundary-Element-Methode . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 180
10.2.4 Finite-Elemente-Methode . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 185
10.2.5 Statistische Energie-Analyse . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 187
10.2.6 Ray-Tracing-Methode . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 199

10.3 Praktische Hinweise . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 201

11 Statik, Dynamik, Betriebsfestigkeit von Rohkarosserien . . . . 203
11.1 Statik von Rohkarosserien . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 204
11.2 Dynamik von Rohkarosserien . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 208
11.3 Vorhersage der Lebensdauer . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 211
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