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Vektoren werden durch Fettschrift gekennzeichnet:

v = Geschwindigkeitsvektor; v = skalare GroBe der Geschwindigkeit.

a-b =c ,inneres” oder ,,Skalarprodukt“ der Vektoren a und b; das Er-
gebnis ist der Skalar c.

axb=c ,idulleres oder ,,Vektorprodukt* der Vektoren a und b; das Er-
gebnis ist ein Vektor ¢, der senkrecht auf a und b steht.

A mm? Fliche

A Radaufstandspunkt

a mm/s? Beschleunigung

a, mm/s? Querbeschleunigung

b mm Spurweite

c N/mm Federrate

Cp N/mm Tragfederrate

cpn  N/mm effektive Federrate am Radaufstandspunkt

Cs N/mm Stabilisatorrate je Rad

Ca N/mm Ausgleichsfederrate je Rad

Nmm/rad Drehfederrate zum Winkel ¢

Diampfungsmal

Schnittpunkt Spreizachse/Fahrbahnebene
Drehpunkt

Spreizachse; Drehachse

N/mm?2 Elastizitdtsmodul
Einheitsvektor
mm Randfaserabstand eines Profilquerschnitts

Freiheitsgrad eines Mechanismus
N Kraft
N Federkraft

MM NS Y mAD Y DO
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Fea N Federkraft reduziert auf den Radaufstandspunkt
f Freiheitsgrad eines Gelenks

f mm Federweg an einem Federelement

Ir Rollwiderstandsbeiwert

G N Fahrzeuggewicht

G N/mm? Gleitmodul (Schubmodul)

g Zahl der Gelenke eines Mechanismus

g mm/s? Erdbeschleunigung

H Hilfspunkt auf der Radachse

H Lenkrad; Lenkspindel

h mm Schwerpunktshohe

h mm Steigung der Momentanschraube

hy;  mm Hohe des Rollzentrums iiber der Fahrbahn
1 mm* Flachentriagheitsmoment

i Uber- oder Untersetzungsverhiltnis

ip Dimpferiibersetzung

i Federiibersetzung

- Lenkgetriebeiibersetzung

ip Lenkgestingeiibersetzung

i mm Tragheitsradius

K Radtriger

k Zahl der Radtriger einer Radaufhidngung
kp Ns/mm Déampferkonstante

L Liangspol (Pol in der Fahrzeug-Seitenansicht)
L Lenkgetriebe

L mm?kg/s Drall, Drehimpuls

/ Zahl der Lenker einer Radauthingung

/ mm Radstand

/ mm Linge

M Radmittelpunkt

M Nmm Moment

My  Nmm Biegemoment

M Nmm Drehmoment
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Drehmoment am Lenkrad
Reifen-Bohrmoment
Reifen-Riickstellmoment aus dem Schriglauf
Momentanachse

Momentanachse bei Parallelfederung
Momentanachse bei Wankbewegung
Masse

Normalvektor

Polytropenexponent

geometrische Nachlaufstrecke
Reifennachlauf

Nachlaufversatz

Pol, Momentanpol

Gasdruck

Polabstand

Radlasthebelarm

Hebelarm der Gewichtsriickstellung
Querpol (Pol in der Fahrzeug-Querschnittsebene)
Querpolabstand

Reifenradius

Fertigungsradius des Reifens

statischer Reifenradius

wirksamer oder ,,Abrollradius* des Reifens
Rollzentrum

Rollachse des Fahrzeugs

Zahl der freien Eigenrotationen von Lenkern
in einem Mechanismus

Hebelarm, Radius
Lenkrollradius
Spreizungsversatz (,,Storkrafthebelarm®)

Triebkrafthebelarm (wirksamer Hebelarm der
Antriebskraft bei Gelenkwellenantrieb)
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S, SP

SF

s

s mm
T

T.T,

T

T S

t mm/s
t S

U J

u mm/s
A mm/s
Yy mm/s
v mm/s
Vi mm/s
v mm/s
vy,  mm/s
w

X, 9,z

Schwerpunkt

Federschwerpunkt
Momentanschraubenachse

Radhub

Schubmittelpunkt

StoBmittelpunkt

Tragheitspol

Schwingungsdauer
Vorschubgeschwindigkeit (Momentanschraubung)
Zeit

Energie

Umfangsgeschwindigkeit
Geschwindigkeit

Geschwindigkeit des Radmittelpunktes

(fiktive) Geschwindigkeit bei als ,,blockiert™
betrachteter radtrigerfester Momentenstiitze
(fiktive) Geschwindigkeit des Radaufstandspunk-
tes bei ,,blockierter Momentenstiitze

(fiktive) Geschwindigkeit bei ,,blockierter*
Momentenstiitze und Gelenkwellenantrieb

(fiktive) Geschwindigkeit des Radaufstandspunk-
tes bei ,,blockierter’ Momentenstiitze und Antrieb
durch Gelenkwellen

Mittelstiick einer Gelenkwelle

Hauptachsen eines Koordinatensystems

Griechische Buchstaben:

rad, Grad
rad, Grad

rad, Grad
rad, Grad
rad, Grad
rad, Grad

SN ™ QKRR

Anstellwinkel eines Gummilagers
Beugewinkel eines Wellengelenks

Schriglaufwinkel des Reifens
Schwimmwinkel des Fahrzeugs
Radsturzwinkel

Lenkwinkel eines Rades
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rad, Grad
rad, Grad
rad, Grad
rad, Grad
rad, Grad
rad, Grad
rad, Grad

mm?kg
rad, Grad

rad, Grad

rad, Grad

rad, Grad

mm
kg/mm3
N/mm?
rad, Grad
rad, Grad
N/mm?
rad, Grad
rad, Grad

Vorspurwinkel
Schrigfederungswinkel
Antriebs-Stiitzwinkel
Brems-Stiitzwinkel

Stiitzwinkel bei Motorbremsung
Stiitzwinkel bei radtrigerfester Momentenstiitze
Stiitzwinkel bei Gelenkwellenantrieb
Abstimmung (Schwingungssystem)
Wirkungsgrad
Massentrigheitsmoment

Nickwinkel

Adiabatenexponent

Anstellwinkel zwischen Fahrzeug-Rollachse und
Wank-Momentanachse einer Radaufhingung
Schlupf

rdumlicher Neigungswinkel der Spreizachse
Reibwert

Ubertragungswinkel in einem Mechanismus
Ebene

Seitenriss

Querriss

Grundriss

Kreiszahl

Kriimmungsradius

Dichte

Normalspannung

Spreizungswinkel

Nachlaufwinkel

Schubspannung

Wankwinkel

Drehwinkel
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D rad, Grad kardanischer Winkel

X Antriebs- oder Bremskraftanteil der Vorderachse
w rad/s Winkelgeschwindigkeit

W, rad/s Eigenkreisfrequenz

Wy rad/s Winkelgeschwindigkeit des Radtrigers
Wy rad/s Winkelgeschwindigkeit des Radkorpers
@, rad/s Sturzwinkelgeschwindigkeit

Wy rad/s Lenkwinkelgeschwindigkeit

Wy rad/s Winkelgeschwindigkeit des Lenkrades
o, rad/s Winkelgeschwindigkeit des Lenkstockhebels
Indizes:

a kurvenauf3en

a ausgefedertes Rad

e eingefedertes Rad

h hinten

[ kurveninnen

i ideell

k zum Radtriger gehorig

l links

m mittlerer Wert

n Normallage

)4 bei Parallelfederung

r rechts

u ungefedert (Masse)

v vorn

w bei Wankbewegung
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