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2.1.2 Fréchet Derivatives . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 81
2.1.3 C0-Semigroups . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 82
2.1.4 Bounded and Continuous Functionals

on Banach Spaces . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 85
2.2 The Space C . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 89
2.3 The Space M . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 99

2.3.1 The Weighting Function ρ . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 100
2.3.2 The S-Operator . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 102
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