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Errata
Th. : théorème, Cor. : corollaire, Prop : proposition, der. : dernière

p. 1 avant dernier item Δf =
N∑

i=1

∂2f

∂x2
i

.

p. 3 5eme lig. av. fin PΩ,b(E) périmètre dans Ω relativement à un poids b de E.
p. 6 on définit osc

K
u = ess sup

K
u − ess inf

K
u.

p. 8 Ω∗ =]0, |Ω|[
p. 17, 10-11eme ligne |u∗ − v∗|L2(Ω∗) � |u − v|L2(Ω)

|u∗ − v∗|2L2(Ω∗) =

∫

Ω∗

u2
∗dσ +

∫

Ω∗

v2
∗dσ − 2

∫

Ω∗

u∗v∗dσ.

p. 17, der. ligne . . . u ∈ Lp(Ω) → u∗ ∈ Lp(Ω∗) . . .

p. 22, 2eme ligne |f |∗∗(s) :=
1

s

∫ s

0

|f |∗(σ)dσ

p. 60, 6eme ligne . . . 5 < x < 2π

p. 103, 14eme ligne

∫

Ω

|fg|dx � . . .

p. 103, der. ligne . . . et si v = χI(s)K alors
v

Q
a pour allure

p. 107

Corolaire 4.5.1 [du théorème d’inclusion 4.5.1]
Pour tout p > N , on a

W 1,p(Ω) � C0,α(Ω), α = 1 − N

p
.

Preuve. Pour v ∈ W 1,p(Ω), ∀N < q < p, on a

osc
B(r)

v � α
1− 1

q

N

αN−1
|∇v|Lq,1(B(r)) · r1− N

q � α
1− 1

q

N α
1
q
− 1

p

N cqp

αN−1
|∇v|Lp(B(r))r

1− N
q · r( 1

q
− 1

p
)N

Quand q → N , on déduit : osc
B(r)

v � α
1− 1

p

N cNp

αN−1
|∇v|Lp(B(r)) · r1− N

p . . . .

p. 115, 4eme ligne −ΔU = f
˜

, U ∈ H1
0 (Ω

˜
) . . .

p. 120, 3eme ligne de Prop. 5.2.2 De plus |u|∞ � 1

N
1
N

αN
α

1
p−1

∣
∣
∣|F |p′

∣
∣
∣
1
p

( N
p

, 1
p
)
.

p. 121, derniere ligne preuve Prop. 5.2.2 . . . = cN

∣
∣
∣|F |p′

∣
∣
∣
1
p

( N
p

, 1
p
)
.



e-2 Errata

p. 123, 2. du Th. 5.2.3. et Cor 5.2.4. . . . , p′ � r < . . .

Preuve du th 5.2.3. 1. . . . q <
Nm

N − m
p. 124-125, 2. et 3. cor. 5.2.4. si F ∈ L . . . (Ω)N . . .

p. 135, 5eme ligne

∫

Ω

Δv · (w − w∗(s))+dx = . . .

p. 150, 2eme ligne lim
j

[∫

ψujdt + ψdνj

]

= −
∫

. . .

p. 186 Cor. 7.2.1. ii) b∗un ⇀ b∗u . . .

p. 276 av. der. ligne

∫

Ω∗

(|v1∗u − v2∗u|(σ) − t)+dσ �
∫

Ω∗

(. . .)+dσ.
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