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Diskussion:

Ein schwankender Dielektrizitäts- und ein ebenfalls schwanken-
der Leitfähigkeitstensor führen bei gleichmäßiger Änderung aufder Leitfähigkeitstensor führen bei gleichmäßiger Änderung auf
eine Frequenzverschiebung  und damit auf einen geänderten 
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optischen Übertragungssystems. Die Änderungen  und 

 müssen mit einem faseroptischen Verstärker bzw. 
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Δβ ω( )
einem Faser-Bragg-Gitter ausgeglichen werden.
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Diskussion:

GDie zeitlichen Schwankungen gemäß a  im Ausgangssignalτ

( )zoutD t  nach L 7.15 müssen mit einem Faser-Bragg-Gitter aus-
geglichen werden.

7



L 7.3

( )2 21L⎡ ⎤
( )L 7.17( ) ( )

( )

2 2
o oo

z 2 2
o o

1g La) T j exp
2 1

⎡ ⎤− ω−ω τ
⎢ ⎥ω =
⎢ ⎥+ ω−ω τ⎣ ⎦

( ) ( ) ( )
2

o o o
z z2

2g L
T' j T j

ω−ω τ
ω = − ω ( )L 7 18( )

( )
( )z z22 2

o o

j j
1⎡ ⎤+ ω−ω τ
⎣ ⎦

( )L 7.18

( )
( )

z

z

T' j
j

T j
ω

κ = −
ω

( )L 7.19
( )z j

( ) 2
o o

o 2j 2g L
ω−ω τ

κ =
( )

o 22 2
o o

j g
1⎡ ⎤+ ω−ω τ
⎣ ⎦

8



2
o

o 22 2
j 2g L

1

Δω τ
κ =

⎡ ⎤+ Δω τ⎣ ⎦
( )L 7.20

o1⎡ ⎤+ Δω τ⎣ ⎦
( )L 7.20

( ) ( )zout oD j
b) T j

⎡ ⎤ω +Δω⎣ ⎦Δ ( )L 7 21( ) ( )
( )

zout o
z

zin o

j
b) T j

D j
⎣ ⎦Δω =

ω

( ) ( )t tD j D j⎡ ⎤ω +Δω ω⎣ ⎦

( )L 7.21

( ) ( )
( )
[ ]

( )
( )
( )

zout o zout o
z

zout o zin o

T jexp j

D j D j
T j

      D j        D j
ωκΔω

⎡ ⎤ω +Δω ω⎣ ⎦Δω =
ω ω

144424443 14243
[ ] ( )

[ ]

z oT jexp j

og Lexp j exp
2

ωκΔω

⎡ ⎤= κΔω ⋅ ⎢ ⎥⎣ ⎦
( )L 7.22

2 2
o o

2

g Lexp 2g L

⎣ ⎦
⎡ ⎤

Δω τ⎢ ⎥= ⎢ ⎥o 22 2
o

exp 2g L
2 1

= −⎢ ⎥⎡ ⎤+ Δω τ⎢ ⎥⎣ ⎦⎣ ⎦

9



( )
( )22 2

oo
1g LT j exp

⎡ ⎤−Δω τ⎢ ⎥Δω ( )L 7 23( )
( )
( )

o
z 22 2

o

T j exp
2 1

⎢ ⎥Δω = ⎢ ⎥
+ Δω τ⎢ ⎥⎣ ⎦

( )L 7.23

Diskussion:

1 Bei 0 ergibt sich die gewünschte VerstärkungΔω=1. Bei 0 ergibt sich die gewünschte VerstärkungΔω=
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abgesunken.
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