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Tanasko Tasić . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 453
1 Introduction . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 453
2 Functionality of measuring instruments (distributed measuring

systems) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 455
2.1 Legal metrology applications . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 455
2.2 Remote operation of measuring instruments . . . . . . . . . . . . . . . . . 458

3 Internet-supported metrological services . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 459
3.1 General metrology related services . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 459
3.2 Internet enabled/supported calibrations . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 460
3.3 Availability of specific metrological software

validation services . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 464
4 Availability of the metrology-related data . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 466
5 Final Remarks . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 468
References . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 469

DVD Content . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 473
DVD contents . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 473

Additional material to the chapters . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 473
Reports and Guidelines . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 473

Measurement Software . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 473
NIST Engineering Statistical Handbook . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 474
Monte Carlo Simulation . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 474
Statistical Software . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 474

Index . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 475



http://www.springer.com/978-0-8176-4592-2


