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C.5 Solenoidal charts for the C1+Hölder expanding circle map E . . . 269
C.6 Smooth properties of solenoidal charts . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 271
C.7 A Teichmüller space . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 272
C.8 Sullivan’s solenoidal surfaces . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 273
C.9 (Uaa) structures U for the expanding circle map E . . . . . . . . . . 274
C.10 Regularities of the solenoidal charts . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 275
C.11 Further literature . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 277

D Appendix D: Markov maps on train-tracks . . . . . . . . . . . . . . . . 279
D.1 Cookie-cutters . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 279
D.2 Pronged singularities in pseudo-Anosov maps . . . . . . . . . . . . . . . 280
D.3 Train-tracks . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 281

D.3.1 Train-track obtained by glueing . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 282
D.4 Markov maps . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 283
D.5 The scaling function . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 286
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