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9.3 Schwache Zulässigkeit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 232
9.3.1 Definition und Abschätzungen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 232
9.3.2 Beispiel k(x, y) = log |x− y| . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 234
9.3.3 Zusammenhang mit der Matrixfamilie Mk,τ . . . . . . . . . . 235

9.4 Kreuzapproximation . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 238
9.4.1 Basisverfahren und theoretische Aussagen . . . . . . . . . . . . 238
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