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2.1 Détermination d’un potentiel dans l’équation de Schrödinger :
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3.2.1 Inégalité de Carleman . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 163
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3.4 Stabilité de la détermination d’une distribution initiale de la

chaleur . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 183
3.5 Une conséquence de la version n-dimensionnelle du théorème
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