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1.2 Metrische Räume . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 6
1.3 Der Banachsche Fixpunktsatz . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 9
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A.7 Reelle und komplexe Vektorräume . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 256
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