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32.3 Orientierte k-dimensionale Flächen . . . . . . . . . . . . . . . . 221
32.4 Integration von k-Formen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 224
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34.5 Übungsaufgaben . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 267



xii Inhaltsverzeichnis

35. Mathematik und Mechanik

35.1 Grundgedanken der Variationsrechnung . . . . . . . . . . . . 270
35.2 Physikalischer Konfigurationsraum

und mathematisches Modell . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 278
35.3 Generalisierte Koordinaten . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 286

36. Die Euler-Lagrange-Gleichungen

36.1 Zeitabhängiger Konfigurationsraum . . . . . . . . . . . . . . . . 295
36.2 1-Jetbündel und Fasertangentialbündel . . . . . . . . . . . . 299
36.3 Die Euler-Lagrange-Gleichungen

einer Lagrangefunktion . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 304
36.4 Der Beweis des Satzes über die Eulerform . . . . . . . . . .310
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