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3.1 Introduction . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 57
3.2 Overview of Discrete Homogenization . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 58
3.3 Studied Structures . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 60
3.4 Transverse Vibrations . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 61
3.5 Longitudinal Vibrations . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 67
3.6 Extension and Application to Buildings . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 68
3.7 Conclusion . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 75

ix

Continua Models  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 23 



x Contents

References . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 75

4 A Bending-gradient Theory for Thick Laminated Plates
        Homogenization. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 77

baSmaraKdnaeébeLruhtrA
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