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18.4.4 Complementing Büchi Automata . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 293
18.4.5 Solving for Büchi Specifications. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 293

18.5 Conclusions .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 294
Problems . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 294

19 Conclusions and Open Problems . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 299

References . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 301

Index . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 309



http://www.springer.com/978-0-387-34532-1


		2011-10-20T20:33:07+0530
	Preflight Ticket Signature




