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Jacques Verriet, and Henk Nijmeijer

Part VI Conclusion

15 Reflections on the Falcon Project . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 211
Roelof Hamberg, Jacques Verriet, and Jan Schuddemat

Appendix A: Falcon Project Partners. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 223

Appendix B: Falcon Project Publications . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 225

Index . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 235

xii Contents

http://dx.doi.org/10.1007/978-0-85729-968-0_7
http://dx.doi.org/10.1007/978-0-85729-968-0_8
http://dx.doi.org/10.1007/978-0-85729-968-0_9
http://dx.doi.org/10.1007/978-0-85729-968-0_10
http://dx.doi.org/10.1007/978-0-85729-968-0_10
http://dx.doi.org/10.1007/978-0-85729-968-0_11
http://dx.doi.org/10.1007/978-0-85729-968-0_12
http://dx.doi.org/10.1007/978-0-85729-968-0_13
http://dx.doi.org/10.1007/978-0-85729-968-0_13
http://dx.doi.org/10.1007/978-0-85729-968-0_14
http://dx.doi.org/10.1007/978-0-85729-968-0_15


http://www.springer.com/978-0-85729-967-3


	Contents



