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Biegelinie eines Kragarms

Mit der Methode der finiten Elemente wurde die 2. Eigenform eines Kragarms ermittelt. Gesucht ist eine Ndherungsfunktion fiir die
Biegelinie. Die Knoten sind in dem Vektor vx, die 2. Eigenform ist in vphi_2 gespeichert. Zum Vergleich wird auch die analytische
Losung dargestellt (vgl. [4-21]]).
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1) Analytische Berechnung:
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_ sinh(a) + sin(a) ¢ =098

¢ =
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Biegelinie:

w(x) :=a sin(bx) - sinh(bx) + cXcosh(bx) - cos(bx))]

2) Lineare Interpolation

Lineare Interpolation
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vphi_2i ,linterp (v, vphi_2, x) , w(x)

3) Kubische Splines
a) Splinekurve, die in den Randpunkten kubisch ist

vsk := kspline(vx, vphi_2)
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pk(x) :=interp(vsk, v, vphi_2, x)

b) Splinekurve, die in den Randpunkten linear ist

vsl := Ispline (vx , vphi_2)

pl(x) :=interp(vsl, v, vphi_2, x)

c¢) Splinekurve, die sich in den Endpunkten einer Parabel annéihert

vsp := pspline(vx, vphi_2)

pp(x) :=interp(vsp, v, vphi_2,x)

Wertetabelle

x:=0,5..80
X = w(x) =
0.00 0.00
5.00 -0.23

10.00 -0.83
15.00 -1.65
20.00 -2.52
25.00 -3.33
30.00 -3.96
35.00 -4.31
40.00 -4.32
45.00 -3.97
50.00 -3.24
55.00 -2.18
60.00 -0.83
65.00 0.73
70.00 2.44
75.00 4.23
80.00 6.03

Grafische Darstellung
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Kubische Splineinterpolation
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linterp(vx, vphi_2,x) =
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