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Fläche und Flächenmomente erster Ordnung 
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Querschnitt: 

n 6=Anzahl der Polygonpunkte:
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Polygonartig umrandete Flächen mit n Eckpunkten werden im Gegenuhrzeigersinn 
umfahren, Aussparungen im Uhrzeigersinn.

Koordinaten 

Summen und Reihen
Numerische Berechnung von Flächen und Flächenmomenten 
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Koordinaten im Schwerpunkt

z z zs matrix n 1+ 1, I,( )⋅−:=y y ys matrix n 1+ 1, I,( )⋅−:=I x y,( ) 1:=

Flächenmomente zweiter Ordnung, bezogen auf den Schwerpunkt
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Schwerpunktkoordinaten
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