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Durchbiegungen und Biegemomente: 
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0.038 cm=Durchbiegung in Plattenmitte:

w xp yp,( ) 0.033 cm=

yp 3m:=xp 2m:=Durchbiegung an einer beliebigen Stelle: 
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Maxima und Minima:

Durchbiegungen: min W( ) 0m= max W( ) 0.039 cm=
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