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2.10 Übungsaufgaben . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 72

2.11 Was sollte ich gelernt haben? . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 74

3 Software zur Lösung und Modellierung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 77

3.1 Merkmale von LP-Optimierungssoftware . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 77

3.2 Spezielle Implementierungstechniken – Vertiefung . . . . . . . . . . . . . . . . 80

3.3 Rechenaufwand bei der Lösung von LP-Modellen . . . . . . . . . . . . . . . . 81

3.4 Ein- und Ausgabe von linearen Optimierungsmodellen . . . . . . . . . . . 82

3.4.1 Interaktive Ein- und Ausgabe . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 83

3.4.2 Ein- und Ausgabe im MPS-Format . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 83

3.4.3 Ein- und Ausgabe in internen Datenstrukturen . . . . . . . . . . . . 85

3.4.4 Ein- und Ausgabe über eine DLL-Schnittstelle . . . . . . . . . . . . 86

3.4.5 Spezielle Modellierungssprachen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 86

3.5 Einbettung von Optimierungssoftware in Decision-Support-Systeme 89
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