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§ 3 Allgemeine lineare Theorie

1 Lineare Systeme . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 55

2 Zur algebraischen Bestimmung von etA . . . . . . . . . . . . . . . . 59

3 Die lineare Differentialgleichungen n–ter Ordnung . . . . . . . . . . 67

§ 4 Lineare Differentialgleichungen zweiter Ordnung

1 Problemstellung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 70

2 Sturm–Liouville–Form und Fundamentalsysteme . . . . . . . . . . . 71
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