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3.4.1 Zusammenfassende Übersicht . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 164
3.4.2 Zusammenhänge zwischen den Transformationen . . . . . 165

Nichtperiodische Signale . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 165
Periodische Signale . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 167
Periodische Fortsetzung im Zeitbereich . . . . . . . . . . . . . . 168
Beispiel. Abtasttheorem im Frequenzbereich . . . . . . . . . 174
Periodische Fortsetzung von Abtastfolgen . . . . . . . . . . . . 176
Zusammenfassung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 176

3.4.3 Sätze . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 177
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