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8.5.6 Flächenlast ........................................................ 282

8.5.7 Streckenlast entlang einer Elementkante .................... 282

8.6 Konvergenztest des Plattenelementes........................ 284

8.6.1 Vergleich der Platten nach DKT und Specht .............. 285

8.7 Schalenelement ................................................... 286

8.7.1 Konvergenztest für verschiedene Schalenelementtypen ... 292
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9.5.7 Flächenlast beim vierknotigen Tetraederelement .......... 312
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