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26.5 Die Grundgleichungen des quasistationären
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29.4 Elektrisch-mechanische Energiewandlung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 479
29.4.1 Allgemeines . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 479
29.4.2 Die Grundgleichungen der elektrischen Maschine . . . . . . 480
29.4.3 Die Gleichstrommaschine . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 481
29.4.4 Die Synchronmaschine . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 485
29.4.5 Die Induktionsmaschine . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 491
29.4.6 Lineare elektrisch-mechanische Systeme . . . . . . . . . . . . . . 497

30 Der Verschiebungsstrom im quasistationären Feld . . . . . . . . . 503
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