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Beschreibung: 

Das Programm berechnet das horizontale Beschleunigungsantwortspektrum auf einer weichen Bodenschicht über 

einem Halbraum. Das Antwortspektrum der (freien) Halbraumoberfläche ist nach Eurocode 8 – DIN EN 1998 (2010-

12) für Untergrund-/Bodenklasse C-S definiert. Die dem Programm zugrunde gelegte Berechnungsmethode ist Ab-

schn. 13.3.6 zu entnehmen.   

Eingabe: 

 Eingabedateien: nicht erforderlich. 

 Eingaben im Quellcode: 

o Bodenkennwerte für die Schicht: 

 Schichthöhe: ℎ𝑠 [m]; 

 Scherwellengeschwindigkeit Schicht: 𝑐𝑠𝑠 [m/s]; 

 Dichte Schicht: 𝑟ℎ𝑜𝑠 [t/m
3
]; 

 Schicht-Dämpfung: 𝑥𝑖𝑠 [%]; 

o Bodenkennwerte für den Halbraum:  

 Scherwellengeschwindigkeit im Halbraum: 𝑐𝑠ℎ [m/s]; 

 Dichte Halbraum: 𝑟ℎ𝑜ℎ [t/m
3
]; 

o Erdbebenkennwerte: 

 Referenzwert der Bodenbeschleunigung: 𝑎𝑔𝑟 [m/s
2
]; 

 Bedeutungsbeiwert: 𝑔𝑎𝑚𝑚𝑎𝑖 [-]; 

 Dämpfungskontrollbeiwert: 𝑖𝑡𝑎 [-]; Dieser Beiwert stellt den Kehrwert des Verhaltens-

beiwertes 𝑞 dar. 

o Obere Grenze der Eigenschwingzeit für die Erstellung des Spektrums 𝑇𝑚𝑎𝑥 [s]; 

o Eigenschwingzeit des Antwortsystems: 𝑇_0 [s]; für dieses System werden die Spektralbeschleuni-

gungen an der Schichtoberfläche und an der Oberkante des Halbraums gesondert ausgegeben. 

 

Ausgabe: 

 Outputdatei_1:  

 Bestätigung der Eingaben; 

 Kontrollperioden des Antwortspektrums am Halbraum in [s]: 𝑇_𝐴, 𝑇_𝐵, 𝑇_𝐶, 𝑇_𝐷; 

 Untergrundbeiwert: 𝑆 [-]; 

 Verstärkungsbeiwert der Spektralbeschleunigung: 𝑏𝑒𝑡𝑎_0 [-]; 

 Die ersten vier Eigenschwingzeiten der Bodenschicht, unter Vektor 𝑇𝑆 [s]; 

 Die Kontrollperioden der Schicht (für die ersten zwei Eigenschwingungen) in den Vekto-

ren: 𝑇_𝐴_𝑆, 𝑇_𝐵_𝑆, 𝑇_𝐶_𝑆, 𝑇_𝐷_𝑆, alle in [s]; 

 Impedanzverhältnis: 𝑏𝑒𝑡𝑎 [-]; 

 Interpolierte Vergrößerungsfaktoren, 𝑎𝑙𝑝ℎ𝑎1 und 𝑎𝑙𝑝ℎ𝑎2 [-]; 

 Interpolierte Abklingfaktoren: 𝑛1 und 𝑛2 [-]; 

 Spektralbeschleunigungen des Antwortsystems: am Halbraum unter 𝑆𝑎_𝑇_0 [m/s
2
] und an 

der Oberfläche der Schicht 𝑆𝑒_𝑇_0 [m/s
2
]; 

 Vektor der Eigenschwingzeiten: 𝑇 [s]; 

 Vektor der Spektralbeschleunigungen am Halbraum: 𝑆𝑎 [m/s
2
]; 

 Vektor der Spektralbeschleunigungen an der Schicht: 𝑆𝑒 [m/s
2
]; 
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 Vektor der Spektralbeschleunigungen an der Schicht (1. Eigenschwingung): 𝑆𝑒1 [m/s

2
]; 

 Vektor der Spektralbeschleunigungen an der Schicht (2. Eigenschwingung): 𝑆𝑒2 [m/s
2
]. 

 

 

Hinweise:  

 Die dem Programm zugrunde gelegten Gleichungen und die zugehörigen Faktoren gelten für Impedanzver-

hältnisse 𝛽 = 0,08 − 0,5, Schichtdämpfung 5 − 15%, Dämpfung des Halbraums 𝜉ℎ = 1%, sowie  eine ers-

te Eigenschwingzeit der Bodenschicht 𝑇S,1 = 0,2 − 2,2 s.  

 

 

Vordefiniertes Beispiel: Beispiel zur Anmerkung im Abschn. 13.3.6.  

 


