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S. 175 zweite Hälfte, erster Absatz 

[…] Die dazugehörige duale Abbildung 𝜏𝑠,𝑡
∗  bildet von 𝑀𝛾(𝑡)

∗ nach 𝑀𝛾(𝑠)
∗  ab.  

Korrektur: 

 […] Die dazugehörige duale Abbildung 𝜏𝑠,𝑡
∗  bildet von 𝑀𝛾(𝑠)

∗ nach 𝑀𝛾(𝑡)
∗  ab. 

S. 175  

Definition 11.3 Für 𝑎 ∈ 𝑀𝛾(𝑡)
∗  ist 𝜏𝑠,𝑡 𝑎 ∈ 𝑀𝛾(𝑠)

∗  erklärt durch 

   〈𝑦, 𝜏𝑠,𝑡𝑎〉 = 〈𝜏𝑡,𝑠𝑦, 𝑎〉 für 𝑦 ∈ 𝑀𝛾(𝑠)
∗ . 

Korrektur: 

 Definition 11.3 Für 𝑎 ∈ 𝑀𝛾(𝑡)
∗  ist 𝜏𝑠,𝑡 𝑎 ∈ 𝑀𝛾(𝑠)

∗  erklärt durch 

   〈𝑦, 𝜏𝑠,𝑡𝑎〉 = 〈𝜏𝑡,𝑠𝑦, 𝑎〉 für 𝑦 ∈ 𝑀𝛾(𝑠). 

S. 191 letzter Absatz 

(𝜇∗𝑆)(𝜇∗𝐴1, … , 𝜇∗𝑋𝑞)  

  = ((𝑇𝜇)
∗
 ° 𝑆 ° 𝜇−1) ((𝑇𝜇)

∗
 ° 𝐴1 ° 𝜇−1, … , 𝑇𝜇°𝑋𝑞°𝜇−1) 

  = (𝑆 ° 𝜇−1)(𝐴1 ° 𝜇−1, … , 𝑋𝑞  ° 𝜇−1) = 𝜇∗ (𝑆(𝐴1, … , 𝑋𝑞)). 

Korrektur: 

 (𝜇∗𝑆)(𝜇∗𝐴1, … , 𝜇∗𝑋𝑞)  

  = ((𝑇𝜇)
∗
 ° 𝑆 ° 𝜇−1) ((𝑇𝜇

∗)
−1

 ° 𝐴1 ° 𝜇−1, … , 𝑇𝜇°𝑋𝑞°𝜇−1) 

  = (𝑆 ° 𝜇−1)(𝐴1 ° 𝜇−1, … , 𝑋𝑞  ° 𝜇−1) = 𝜇∗ (𝑆(𝐴1, … , 𝑋𝑞)). 
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